Najwazniejsze wzory fizyczne
Wszystkie podane wzory fizyczne zawierajg opis symboli wystepujacych we wzorze oraz jednostke,
w ktorej wyrazana jest wielkos¢ fizyczna.
1. Kinematyka

a) Ruch jednostajny (bez predkosci poczatkowej)
S

szybkos¢é w ruchu jednostajnym y = — v — szybko$¢é (ﬂ ), s-—droga(m), t-czas(s)
t A
droga w ruchu jednostajnym § = Df v — szybko$¢ (ﬂ ), s—droga(m), t—czas(s)
S
2Mr m
szybkosé w ruchu jednostajny po okregu: Y= —— v-—szybkosc¢ (—),
t_ S

r — promien okregu (m), 1=3,14, t- czas petnego okrgzenia (s)

cak

szybkosé srednia V. - V¢r — SZybko$¢ Srednia (ﬂ ),  Scak — droga catkowita (m),
S

4

cak
tcax — Czas catkowity (s)

b) Ruch jednostajnie przyspieszony

\ A vV, -V
przyspieszenie g = — albo g = v - _k P a - przyspieszenie (ﬂz), v — szybko$¢ (ﬂ),
S S

4 t 4

Av — przyrost szybkosci Av = szybkos¢ koncowa — szybkos¢ poczatkowa (% ),

t — czas w ktorym nastgpit przyrost szybkosci (s)

szybkos$¢é w ruchu jednostajnie przyspieszonym ) = (] Dt Vv - szybkos¢ ciata (—),
S

a — przyspieszenie (— ), t—czas (s), jezelivo=0
A

droga w ruchu jednostajnie przyspieszonym s = l Da0t* s- droga (m), a— przyspieszenie (Sﬂ2 ),
t—czas (s), jezelivo=0

Spadek swobodny — wzory do opisu ruchu ciat spadajgcych z pewnej wysokosci nad poziomem ziemi
(ciata spadajgce poruszajg sie ruchem jednostajnie przyspieszonym z przyspieszeniem a = g = 1022- tzn.
ze wykorzystujemy wzory jak wyzej oznaczajac przyspieszenie symbolem g ) ’

V= g Dt v- szybkos$¢ osiggnieta przez ciato spadajace po uptywie czasu t (ﬁ ), 9-—
S

przyspieszenie ziemskie (ﬂz) g- 102 t — czas (s)
S S



S = — Dg th s- droga przebyta podczas spadania w czasie t (m), g — przyspieszenie ziemskie (ﬂz)
S

g=102 t — czas (s)

c) Dynamika

- [
ped ciata: P - M Ly p — ped (kg—m), m—masa (kg), V- szybkosé (),
S S
F

Il zasada dynamiki: @ = —  a — przyspieszenie (ﬂ2 ), F—sita(N-niuton), m —masa (kg)
m S
sita ciezkosci (ciezar ciata): F - m Dg F — sita (N - niuton), m — masa (kg),

g — przyspieszenie ziemskie g = 10%

2
o m v | | o
sita dosrodkowa: Fd = — F—sita(N - niuton), m —masa (kg), V- szybkos¢ (—),
S

r
r — promien okregu (m)

d) Przemiany energetyczne

praca mechaniczna: W/ = F'[Is W — praca (J — dzul), F — sita (N), s — droga,
przemieszczenie (m)
moc P= — P — moc (W — wat), W — praca (J), t —czas (s)
4
energia potencjalna: Ep -m Dg [h E, — energia potencjalna (J), m —masa (kg),

g — przyspieszenie ziemskie  h — wysokos¢ (m)

2
m v
energia kinetyczna Ek = — — E«-energiakinetyczna (J), m —masa (kg),
2
v — szybkos¢ ()
S

2
mUgUh = miy

zasada zachowania energii: E, = Ex
temperatura (przeliczanie ze skali Celsjusza na Kelvina): T = t+273°

(przeliczanie ze skali Kelvina na Celsjusza) : t=T-273°

T- temperatura w skali Kelvina (K) t — temperatura podana w skali Celsjusza (°C)

m
gestosé p - — p — gestosc (k—g3), m — masa (kg), V — objetos¢ (m?)
m

V



e) Drgania i ruch falowy

czestotliwosé f = — f— czestotliwos¢ (Hz —herc), T- okres — czas petnego drgania (s)

- - v m
diugosé fali: A= vl = — A - dtugo$¢ fali (m), v- szybkos¢ rozchodzenia sie fali (—),
S

T- okres (s)  f— czestotliwos¢ fali (Hz)

f) Cisnienie

F
ciSnienie p = — p- cisnienie (Pa — paskal), F — sita (N), s — powierzchnia (m?)
S
- k
cisnienie cieczy D - p Dg D]’l p- ciSnienie (Pa — paskal), p - gestos¢ cieczy (;i ),
m

h- gteboko$¢ zanurzenia ciata(m)

sita wyporu FW m Dg =V Dp Dg F. — sita wyporu (N), V — objetos$¢ ciata zanurzonego (m?),

on kg , . . _aam
p - gestos¢ cieczy (—5), g — przyspieszenie ziemskie g = 10—
m S

e) Elektrycznosé

w
napiecie pradu U - ; U — napiecie pradu (V), W = praca przy przesuwaniu fadunku q (J) ,
g = tadunek ( C)
natezenie pradu elektrycznego /= % | - natezenie pradu (A)

q — fadunek przeptywajacy przez przewodnik (liczony w przekroju poprzecznym) (C)
t — czas przeptywu pradu (s)

U
opor elektryczny przewodnika R = 7 R — opor elektryczny (Q),

U - napiecie na koncach przewodnika (V), |- natezenie pradu ptyngcego przez przewodnik (A)
praca pradu elektrycznego W = UUlt W —praca pradu (J ), | - natezenie pradu (A),
U — napiecie pradu (V), t — czas przeptywu pradu

Opor odbiornika zastepczego w pofaczeniu szeregowym R = R+ R, + R; + ...+R,
R — opdr odbiornika zastepczego (Q), R1 - R— opory tgczonych odbiornikéw (Q)

1 1 1 1
Opoér odbiornika zastepczego w potaczeniu réwnolegtym — = + + .1

1
R R R, R R

R — opdr odbiornika zastepczego (Q), Ry - R— opory tgczonych odbiornikéw (Q)
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